Nastaveni IP adresy a defaultni rychlosti CANu u prevodniku ETH2CAN

Nejprve kratka poznamka. Do prevodniku se nastavuje defaultni CAN rychlost a ptipadny rezim Listen
only. Toto nastaveni je pouzito, pokud se aplikace nespoji s pfevodnikem po uplynuti timeoutu
bootloaderu po zapnuti pfevodniku. Tuto hodnotu je vhodné nastavit na stejnou hodnotu, jako se
pouziva na ptipojeném CANu.

Nejprve si nainstalujte nebo updatujte SW PP2CAN. Novou verzi najdete na adrese
http://www.rs.canlab.cz/?q=cs/node/51.

Béhem nastaveni pfevodniku doporucujeme odpojit CAN bus z pfevodniku.

Po instalaci programu oteviete v zalozce Settings oteviete okno [BEIOHS.
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V nastaveni Options vyberte pievodnik EilIBGIN 2 nastavte IP adresu a port prevodniku a port na
kterém prevodnik nasloucha. Z vyroby je nastavena IP adresa 192.168.12.150, port 3000. Okno
Options zaviete stiskem IK.
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Nasledné v hlavnim okné programu uloZte nastaveni pomoci_. Nastaveni se pak pouZije i
pti dal$im spusténi prevodniku. Program ukondete a znovu spustte. Jakmile se program spoji

s prevodnikem, zac¢ne periodicky vypisovat hlaseni o pfijeti status paketu v okné s hlasenimi
programu.

V tento okamzik je mozné otevfit v horni listé listé programu v menu HW otevrit polozku ETH2CAN
Set and Watch. Do okna by se méla z prevodniku precist aktualni rychlost CANu a IP adresa. Pokud

k tomu nedojde, je mozné ji stiskem Get vyzadat. Provedte zménu nastaveni prevodniku a nastaveni
odeslete stiskem Set
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Véechny polozky v nastaveni prevodniku je nutno korektné vyplnit. Spatné vyplnéni maze znefunkénit
prevodnik.

Po uzavieni okna nastaveni prevodniku na hlavni strance programu nastavte stejnou rychlost CANu
jako v nastaveni pfevodniku a nastaveni opét potvrdite stiskem Save options.
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Vypnéte program a odpojte prevodnik od napdjeni. Znovu oteviete program a pfipojte prevodnik,
ten se spusti s novym nastavenim.



Reset prevodniku do vychoziho nastaveni

Prevodnik je moZné vyresetovat do vychoziho nastaveni (IP 192.168.12.150, port 3000) zkratovaci
propojkou oznac¢enou na nasledujicim obrazku cervené. K resetovani je mozno pouZit zkratovaci
propojku, kterd slouzi k aktivaci zakon€ovaciho odporu a kterd je oznacena modfre.

Poznamka: Pokud dojde ke startu prevodniku se zasunutou zkratovaci propojkou, defaultni nastaveni
se pouZije, avsak nastaveni uloZené ve vnitfni EEPROM se nezméni. Po vypnuti prevodniku a vyjmuti
je stéle nastavena plvodni IP adresa. Pokud se vsak IP adresa zméni paketem SETTINGS, nové
nastaveni se uloZi.

Ovsem v pripadé Ze se k prevodniku pfipoji program PP2CAN a zména se provadi pomoci tohoto
programu, zasila prevodniku tento program paket CONFIGURATION s rychlosti CANu. Tento paket
zpUsobi uloZeni aktudlniho nastaveni bez toho aby se prevodniku zaslal paket SETTINGS, tedy do
konfiguracni paméti se nastavi defaultni IP adresa.

Postup pro vyresetovani nastaveni prevodniku:

1) Zasunte zkratovaci propojku na krajni piny oznacené cervené.

2) Pripojte prevodnik k napajecimu napéti.

3) Nastavte na PCIP adresu ze stejného rozsahu, tedy 192.168.12.xxx
4) Zkuste ping na 192.168.12.150



5)
6)
7)
8)

9)

Nastavte si PP2CAN dle navodu vyse na pripojeni k ETH2CAN na defaultni IP, nastaveni ulozte
a program restartujte.

Vyckejte, dokud se program s prevodnikem nespoji (vypisuji se status pakety).

Oteviete v SW PP2CAN v menu HW nastroj ETH2CAN Set and Watch.

Tlacitkem Get vyctéte nastaveni. Pokud by se nastaveni nevycetlo ale zadavalo celé, je tfeba
zadat korektni MAC adresu. Proto je nastaveni lepsi z prevodniku nejprve vycist.

Upravte nastaveni a nové nastaveni zapiste pomoci Set.

10) Odpojte prevodnik od napajeni a vyjméte zkratovaci propojku.



